El Ferrari Container Runner® para el manejo de

contenedores ha sido disefiado, desarrollado y

construido en nuestra sede de Rovelto di Cadeo y

representa la cima de la tecnologia y de la indavac

de Ferrari, aplicadas al manejo de contenedores.

» Gestion integrada de la instalacién
eléctrica/electronica basada en el protocolo
CAN BUS;

» Mando de direccion eléctrico/electronico;
e 1sobrel(2x86");

» Capacidad de elevacion de 40 toneladas “single
shift”, o de 60 toneladas para la version “twin lif

» Traccion hidrostatica con los motores ubicados
en el interior de los cubos de las ruedas;

» Spreader dotado con sistema de autocentraje
automatico;

» Pendiente de patente internacional

Il Ferrari Container Runner® per la movimentazior

dei contenitori & stato progettato, sviluppateeum

nella nostra sede di Roveleto di Cadeo e rappaese

il vertice della tecnologia e della innovazion&RRR

applicata al container handling.

» Gestione integrata dell'impianto
elettrico/elettronico basata sul protocollo CAN BU

 Sterzo a controllo elettrico/elettronico;

e 1sul(2x86";

» Capacita di sollevamento pari a 40 ton “single
lift” 0 60 ton in versione “twin lift”;

» Trazione idrostatica con i motori posizionati
all'interno dei mozzi ruota;

» Spreader dotato di sistema di auto-centraggio
automatico;

e |n attesa di brevetto internazionale.



